Anlage 3 A

Bestimmung des Korrekturfaktors fiir die zuldssige Storfeldstarke
bei unterschiedlichen Nennfrequenzen im mobilen Landfunkdienst
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1. Bestimmung des Korrekturfaktors fiir die zulassige Storfeldstarke bei
unterschiedlichen Nennfrequenzen im mobilen Landfunkdienst

Der Korrekturfaktor fur die zulassige Storfeldstarke bei unterschiedlichen Nennfrequenzen des
stérenden Sendekanals und des gestérten Empfangskanals wird mit Hilfe von Formeln bestimmt.
Die Kurven flir Schmalbandsysteme, die in den 1990er Jahren auf der Basis von Messungen an
einigen Funkstellen erstellt wurden, werden durch normierte Gleichungen ersetzt. Fir TETRA-
und Breitbandsysteme wurden andere normierte Gleichungen entwickelt. Fir diese neuen
Systeme sollten die im Folgenden angegebenen normierten Gleichungen verwendet werden.

2. Definitionen fiir alle Systeme

Q Normierte Frequenz

Delta f Frequenzdifferenz zwischen Stérquelle und Stérsenke [HZz]

B1 vom System mit der gréReren Bandbreite belegte Bandbreite [HZ]

B2 vom System mit der geringeren Bandbreite belegte Bandbreite [Hz]

Acorr-B1 Korrekturfaktor im Fall B1 = B2 [dB]

Acorr-Sinus Korrekturfaktor in Fallen, in denen ein sinusférmiger (unmodulierter) Trager
die Stoérquelle ist [dB]

Acorr Resultierender Korrekturfaktor [dB]

In allen nachfolgend dargestellten Fallen (mit Ausnahme des Falles 4.3 TETRA gegenuber
TETRA) gilt die folgende Interpolationsgleichung:

Q = Delta f / B1; hierbei ist B1 2 B2

acorr = acorr.sinus - [acorr.sinus - acorr.B1] * B2IB1 (ES SO”te elne Obergrenze von 70 dB
eingehalten werden.)
3. Schmalbandsysteme (ohne TETRA-Systeme)

In Fallen mit Schmalbandsystemen, d.h. mit einer Bandbreite von < 25 kHz, sollten die folgenden
Formeln angewendet werden.

acorr fUr Storquellen mit gleicher Bandbreite:

acors1 = 0 dB fir Q< 0,5
acorp1 = (47Q — 24) dB fir0,5<Q <1
acor-81 = (80Q — 55) dB fir1<Q< 1,3
acor-1 = (38Q) dB fir Q> 1,3

acorr fUr sinusférmige Stérquellen:
Acorr-sinus = 0 dB furQ<0,5
acorr.Sinus = (88Q - 44) dB fur 0,5 < Q < 1,3

acorr_sinus = (120 + 55) dB fUI’ Q > 1,3




4. TETRA gegeniiber anderen Schmalbandsystemen
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In Fallen, in denen ein TETRA-System (Bezeichnung der Aussendung: 25K0G7W) ein
Schmalbandsystem mit einer Bandbreite von < 25 kHz stort oder von einem solchen System
gestort wird, sollten die folgenden Formeln angewendet werden.

4.1 TETRA = Storquelle

acorr fUr eine Storquelle mit gleicher Bandbreite:
acorr-e1 = 0 dB
acorr-B1 = (32Q — 16) dB
acorr-81 = (112Q — 96) dB

acor-81 = (41Q) dB

acorr fUr sinusférmige Storquellen:
Acorr-sinus = 0 dB
Acorr-sinus = (50Q —21) dB
Acorr-sinus = (225Q — 145) dB

Acorr-Sinus = (— 20Q + 100) dB

4.2 TETRA = Storsenke

acorr fUr eine Storquelle mit gleicher Bandbreite:
acor-p1 = 0 dB
acor-81 = (55Q —23) dB
acor-81 = (180Q — 100) dB

acorr-B1 = (12,5Q + 57) dB

acorr fUr sinusférmige Storquellen:
Acorr-sinus = 0 dB
acorr_Sinus = (225Q - 101) dB

Acorr-sinus = (13Q + 58 dB

fir Q <0,5
fir0,56<Q<1
fur1<Q<14

furQ>1,4

firQ<0,4
fir0,4<Q<0,7
fur0,7<Q <1

far Q > 1

far Q < 0,45
fir 0,45<Q<0,63
fir 0,63 <Q=0,93

far Q > 0,93

far Q < 0,45
fir0,45<0Q<0,7

far Q > 0,7
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4.3 TETRA gegeniiber TETRA (25 kHz)

Zwischen TETRA-Systemen (Bezeichnung der Aussendung: 25K0G7W) ergibt sich der
Korrekturfaktor (acr) fr verschiedene Frequenzablagewerte (Af) aus folgenden Formeln:

acor =0dB fur Af < 25 kHz
acor = 45 dB fur 25 kHz < Af £ 50 kHz
acor = 70 dB fur Af > 50 kHz

5. Breitbandsysteme

In Fallen, in denen Systeme mit einer Bandbreite von 2 200 kHz beteiligt sind, sollten die
folgenden Formeln angewendet werden.

acorr flr Stérquellen mit gleicher Bandbreite:

acorr_B‘] = 0 dB fUI’ Q < 0,5
coms1 = (33,3Q — 16,7) dB fir0,5<Q <2
acorr_B'] = (1OQ + 30) dB fur Q > 2

acorr fUr sinusférmige Stérquellen:

Acorr-sinus = 0 dB fuirQ<0,5
acorr_sinus = (66,7Q - 33,3) dB fur 0,5 < Q < 1,25
acorr_sinus = (ZOQ + 25) dB fur 1,25 < Q < 1,75

acorr_sinus = (4,8Q + 51 ,6) dB fur Q > 1,75
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6. Fir Systeme mit einer Bandbreite > 25 kHz und < 200 kHz

In Fallen, in denen die grofte Bandbreite, By, von mindestens einem der beiden beteiligten
Systeme > 25 kHz und < 200 kHz ist, sollte der Korrekturfaktor mit Hilfe der folgenden
Interpolationsformel ermittelt werden:

_ e — GNg
ﬂgx—ﬂﬁ-g'f 200 — 25 *{Ex 25::[

Hierbei ist:

Bx- Bandbreite des Systems im Bereich > 25 kHz und < 200 kHz

ttxwg: auf Basis der Schmalbandformel errechnete Korrektur in dB
@y - auf Basis der Breitbandformel errechnete Korrektur in dB

Apx - resultierender Korrekturfaktor in dB

Die Korrekturfaktoren @y und aw-y werden gemaf Kapitel 3 und Kapitel 5 berechnet.



